Karta danych technicznych

produktu

Parametry

Elzap 6\
Elektrotechnika [y

ATV71QD90N4

Parametry uzupetniajgce

Parametry podstawowe

Gama produktow

Altivar 71Q

Typ produktu lub kom-
ponentu

Przemiennik czestotliwosci

Skrécona nazwa urza-
dzenia

ATV71Q

Przeznaczenie urzadze-
nia

Silniki asynchroniczne
Silniki synchroniczne

Zastosowanie produktu

Wersja urzgdzenia

Ztozone, maszyny o wysokiej inercji i dynamice

Z radiatorem

Wariant

Wersja wzmocniona, lakierowane obwody mocy

Filtr EMC

llo$¢ faz w sieci

Zintegrowany

3 fazy

Znamionowe napiecie
zasilania [Us]

380...480 V- 15...10 %

Wartosci graniczne na-
piecia wyjsciowego

323...528 V

Czestotliwo$¢ zasilania

Granice czestotliwosci
sieciowej

50..60 Hz - 5...5 %
47,5...63 Hz

Moc silnika w kW

90 kW, 3 fazy w 380...480 V

Moc silnika w KM

Maximum motor cable
length

125 HP, 3 fazy w 380...480 V

100 M shielded cable without motor choke
200 M unshielded cable without motor choke
250 M shielded cable with motor choke

400 m unshielded cable with motor choke

Prad obcigzenia linii

166 A dla 380 V 3 fazy 90 kW / 125 HP
134 A dla 480 V 3 fazy 90 kW / 125 HP

Moc pozorna

Prad spodziewany Isc

109,3 kVA w 380 V 3 fazy 90 kW / 125 HP

35 kA dla 3 fazy

Ciagty prad wyjsciowy

179 A at 2.5 kHz, 380 V - 3 phases
179 A at 2.5 kHz, 460 V - 3 phases

Maksymalny prad przejsciowy

269 A for 60 s, 3 phases

295 A for 2 s, 3 phases

Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika czestotliwosci

0,1...500 Hz

Znamionowa czestotliwos$¢ taczeniowa

2.5kHz

Czestosc¢ taczen

2...8 kHz regulowany

2.5...8 kHz ze wspotczynnikiem ograniczenia parametréw znamionowych

Zakres predkosci

Doktadno$¢ predkosci

1...100 dla silnik asynchroniczny w trybie z otwartg petlg i bez sprzezenia pred-

kosci

1...50 dla silnik synchroniczny w trybie z otwarta petla i bez sprzezenia predkosci
1...1000 dla silnik asynchroniczny w trybie z zamknietg petlg i ze sprzezeniem

zwrotnym enkodera

+/- 0,01 % predkosc znamionowa w trybie z zamknigtg petla i ze sprzezeniem
zwrotnym enkodera 0,2 Tn do Tn
+/- 10 % znamionowego poslizgu bez sprzgzenia zwrotnego predkosciowego 0,2

Tndo Tn

Doktadno$¢ momentu

+/- 5 % w trybie z zamknieta petlg i ze sprzezeniem zwrotnym enkodera
+/- 15 % w trybie z otwartg petlg i bez sprzezenia predkosci

Dokumentacja ta nie jest przeznaczona do spetniania roli substytucyjnej i nie moze by¢ rowniez stosowana do okreslenia przydatnosci i niezawodnosci tych produktéw dla konkretnych aplikacji uzytkownika.

Kazdy uzytkownik lub integrator musi wykona¢ odpowiednig i petng analize ryzyka, oceneg a takze testy produktéw w odniesieniu do odpowiedniego, okreslonego zastosowania lub uzycia.

Schneider Electric Industries SAS ani zadna z jego firm stowarzyszonych lub zaleznych nie ponosi odpowiedzialnos$ci za niewtasciwe uzycie przedstawionych tutaj informacji.

Informacje dostarczone w niniejszej dokumentaciji zawierajg ogéine opisy i/lub parametréw technicznych przedstawianych produktow.
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Przejsciowe przecigzenie momentem

170 % znamionowego pradu silnika +/- 10 % dla 60 s
220 % znamionowego pradu silnika +/- 10 % dla2 s

Moment hamujacy

30 % bez rezystora hamujacego
<= 150 % z rezystorem hamujgcym

Profil sterowania silnika asynchronicznego

Sterowanie wektorem pola z czujnikiem, standardowe

Wspétczynnik napiecie/czestotliwosé, 2 punkty

Wspétczynnik napiecie/czestotliwos¢ - Energy Saving, U/f

Bezczujnikowe sterowanie wektorem pola, system ENA (Adaptacja energii)
Sterowanie wektorem strumienia bezczujnikowe, standardowe
Wspétczynnik napiecie/czestotliwosé, 5 punktow

Bezczujnikowe sterowanie wektorem pola, 2 punktowe

Profil sterowania silnikiem synchronicznym

Sterowanie wektorowe bez czujnika, standardowe
Sterowanie wektorowe z czujnikiem, standardowe

Petla regulacji

Kompensacja poslizgu silnika

Regulowany regulator Pl

Niedostepny w stosunku napigcie/czestotliwos¢ (2 lub 5 punktow)
Regulowany

Automatyczne bez wzgledu na obcigzenie

Z mozliwoscia ttumienia

Sygnalizacja lokalna

Napiecie napedu: 1 LED (czerwony)

Napiecie wyjsciowe

<= napiecia zasilania

Izolacja

Elektryczne migedzy zasilaniem a sterownikiem

Rodzaj przewodu

Bez zestawu montazowego: 1 przewdd/przewodykabel IEC w 45 °C, miedz 90

°C / XLPE/EPR

Bez zestawu montazowego: 1 przewdd/przewodykabel IEC w 45 °C, miedz 70
°C/PVC

Z zestawem IP21 lub IP31: 3 przewdd/przewodykabel IEC w 40 °C, miedz 70 °C /
PVC

Z zestawem NEMA typ 1: 3 przewo6d/przewodyprzewdd UL508 w 40 °C, miedz 75
°C/PVC

Przytacza elektryczne

Zacisk 2.5 mm?/ AWG 14 (Al1-/Al1+, Al2, AO1, R1A, R1B, R1C, R2A, R2B,
LI1...LI6, PWR)

Terminal 2 x 100 mm? (L1/R, L2/S, L3/T, U/T1, V/T2, W/T3)

Terminal 60 mm? (PA, PB)

Terminal 2 x 100 mm? (PC/-, PO, PA/+)

Moment dokrecania

Zasilanie

24 N.M, 212 Ib.in (L1/R, L2/S, L3/T, U/T1, V/T2, W/T3)

41 N.M, 360 Ib.in (PC/-, PO, PA/+)

12 N.M, 106 Ib.in (PA, PB)

0,6 N.m (Al1-/Al1+, Al2, AO1, R1A, R1B, R1C, R2A, R2B, LI1...LI6, PWR)

Zasilanie wewnetrzne potencjometru odniesiena (1 do 10 kQ): 10.5 V DC, +/- 5
%, <10 mA z zabezpieczenie przecigzeniowe i zwarciowe

Zasilanie wewnetrzne: 24 V DC (21...27 V), <200 mA z zabezpieczenie przecia-
zeniowe i zwarciowe

Numer wejscia analogowego

2

Typ wejscia analogowego

Czas trwania prébkowania

Al2 napiecie konfigurowalne poprzez oprogramowanie: 0...10 V prad staty (DC)
24 V maks., impedancja: 30000 Q, rozdzielczos¢ 11 bitow

Al1-/Al1+ bipolarne napiecie réznicowe: +/- 10 V prad staty (DC) 24 V maks., roz-
dzielczos¢ 11 bitow + znak

Al2 prad konfigurowalny poprzez oprogramowanie: 0...20 mA, impedancja: 242 Q,
rozdzielczo$¢ 11 bitow

2 Ms +/- 0,5 % ms (LI6)jezeli skonfigurowane jako wejscie logiczne - wejscie dys-
kretne

2 Ms +/- 0,5 % ms (LI1...LI5) - wejscie dyskretne

2 Ms +/- 0.5 ms (Al1-/Al1+) - analog output

2 ms +/- 0.5 ms (Al2) - analog output

Dokfadnos$¢

+/- 0,6 % (Al1-/Al1+) dla zmian temperatury 60 °C
+/- 0,6 % (Al2) dla zmian temperatury 60 °C
+/- 1 % (AO1) dla zmian temperatury 60 °C

Btad liniowosci

+/- 0,15 % maksymalnej wartosci (Al1-/Al1+, Al2)
+/-0,2 % (AO1)

Numer wyjscia analogowego

Typ wyjscia analogowego

1

AO1 napiecie konfigurowalne poprzez oprogramowanie: 0...10 V DC, impedan-
cja: 470 om, rozdzielczo$é 10 bitow

AO1 prad konfigurowalny poprzez oprogramowanie: 0...20 mA, impedancja:
500 om, rozdzielczo$¢ 10 bitéw

AO1 software-configurable logic output 10 V 20 mA

Liczba wyjs¢ dyskretnych

2

Typ wyjscia dyskretnego

Konfigurowalny przekaznik logiczny: (R1A, R1B, R1C) NO/NZ - 100000 cykl
Konfigurowalny przekaznik logiczny: (R2A, R2B) NO - 100000 cykl
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Czas odpowiedzi

R1A, R1B, R1C 7 ms, tolerance +/- 0.5 ms
R2A, R2B 7 ms, tolerance +/- 0.5 ms

AO1 2 ms, tolerance +/- 0.5 ms

<= 100 ms w STO (Safe Torque Off)

Minimalny prad taczeniowy

3 mA w 24 V DC dla konfigurowalny przekaznik logiczny

Maksymalny prad tgczeniowy

5 Aw 250 V AC na rezystancyjne obcigzenie - cos fi= 1 - L/R = 0 ms (R1, R2)
5 A w 30 V DC na rezystancyjne obcigzenie - cos fi=1-L/R =0 ms (R1, R2)
2 A'w 250 V AC na indukcyjne obcigzenie - cos fi = 0.4 - LIR =7 ms (R1, R2)
2 Aw 30V DC na indukcyjne obcigzenie - cos fi = 0.4 - LIR =7 ms (R1, R2)

Liczba wejs¢ dyskretnych

7

Typ wejscia dyskretnego

Logika wejscia dyskretnego

LI1...LI5: programowalny 24 V prad staty (DC) z sterownik PLC poziomu 1, impe-
dancja: 3500 Q

LI6: konfigurowane tgcznikiem 24 V prad staty (DC) z sterownik PLC poziomu 1,
impedancja: 3500 Q

LI6: czujnik PTC konfigurowany tgcznikiem 0...6, impedancja: 1500 Q

PWR: wejscie bezpieczenstwa 24 V prad staty (DC), impedancja: 1500 Q zgodnie
z 1SO 13849-1 poziom d

Logika dodatnia (SOURCE) (LI6)jezeli skonfigurowane jako wejscie logiczne, < 5
V (stan 0), > 11 V (stan 1)

Logika ujemna (SINK) (LI6)jezeli skonfigurowane jako wejscie logiczne, > 16 V
(stan 0), <10 V (stan 1)

Logika dodatnia (SOURCE) (LI1...LI5), < 5V (stan 0), > 11 V (stan 1)

Logika ujemna (SINK) (LI1...LI5), > 16 V (stan 0), < 10 V (stan 1)

Logika dodatnia (SOURCE) (PWR), <2V (stan 0), > 17 V (stan 1)

Rampy przyspieszania i zwalniania

S, U lub dostosowane indywidualnie
Automat. dostos. rampy jesli zdolnos¢ wyt. zost. przekr., przez uzycie rezyst.
Z oddzielng regulacja liniowg od 0.01 do 9000 s

Hamowanie do zatrzymania

Poprzez wstrzykiwanie pradu statego

Rodzaj zabezpieczenia

Zabezpieczenie przed przegrzaniem: przemiennik czestotliwosci
Zabezpieczenie cieplne: przemiennik czestotliwosci

Zwarcie miedzy fazami silnika: przemiennik czestotliwosci

Wylaczenia faz na wejsciu: przemiennik czestotliwosci

Przetezenie miedzy fazami wyjsciowymi a ziemig: przemiennik czestotliwosci
Przepiecia na szynie DC: przemiennik czestotliwosci

Roztaczenie w obwodzie sterujgcym: przemiennik czestotliwosci
Przeciw przekraczaniu ograniczen predkosci: przemiennik czestotliwosci
Spadek napiecia w linii zasilajacej: przemiennik czestotliwosci
Przepiecie w linii zasilajgcej: przemiennik czestotliwosci

Przeciw utracie fazy wejsciowej: przemiennik czestotliwosci
Zabezpieczenie cieplne: silnik

Przerwa w jednej z faz zasilajgcych silnik: silnik

Zdjecie mocy: silnik

Wytrzymatos$¢ dielektryczna

3535 V prad staty (DC) pomiedzy ziemig a zaciskami mocy
5092 V prad staty (DC) pomigdzy sterowaniem a zaciskami mocy

Rezystancja izolacji

> 1 mQ napigcie state probiercze 500 V DC przez 1 minutg do ziemi

Rozdzielczosé czestotliwosci

Protokot portu komunikacyjnego

Zespot wyswietlacza: 0,1 Hz
Wejscie analogowe: 0,024/50 Hz

CANopen
Modbus

Typ podtaczenia

1 RJ45 (na przednim panelu) dla Modbus
1 RJ45 (na zacisku) dla Modbus
1 RJ45 for CANopen

Interfejs fizyczny

Rodzaj transmisji

2-przewodowe RS 485 dla Modbus
RTU dla Modbus

Predkos$¢ transmisji

9600 bps, 19200 bps dla Modbus na przednim panelu
4800 bps, 9600 bps, 19200 bps, 38.4 Kbps dla Modbus na zacisku
20 kbps, 50 kbps, 125 kbps, 250 kbps, 500 kbps, 1 Mbps dla CANopen

Format danych

8 bitéw, 1 bit stopu, nieparzystos¢ dla Modbus na przednim panelu
8 bitow, nieparzystos¢ parzystosc lub brak konfigurowalna parzysto$¢ dla Modbus
na zacisku

Rodzaj polaryzacji

Liczba adresow

Bez impedancji dla Modbus

1...247 dla Modbus
1...127 dla CANopen

Sposoéb dostepu

Urzadzenie "slave" CANopen

Rodzaj chtodzenia

Cooling fluid type

Water cooled

Industrial water
Clean water
Water-glycol mixture

Temperatura ptynu

5..55°C
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Straty cieplne

1900 W 100 % of line current for area of liquid cooling (power part)
450 W 100 % of line current for area of air cooling (control part)

Flow velocity 8

Maximum pressure drop 1,5 bar

Volume of fluid 0,2 WE

Potozenie pracy Pionowy +/- 10 stopni
Masa produktu 80 kg

Opcjonalne karty wyposazenia dodatkowego

Karta komunikacyjna dla Modbus TCP
Karta komunikacyjna dla Fipio

Karta komunikacyjna dla Modbus/Uni-Telway
Karta komunikacyjna dla Modbus Plus
Karta komunikacyjna dla Ethernet/IP
Karta komunikacyjna dla DeviceNet

Karta komunikacyjna dla Profibus DP
Karta komunikacyjna dla Profibus DP V1
Karta komunikacyjna dla Interbus-S

Karta komunikacyjna dla CC-Link

Karta interfejsu kodra

Karta rozszerzenia WE/WY

Sterownik wewnatrz karty programowalnej
Karta suwnicy

Szerokos$¢ 330 mm
Wysoko$¢ 950 mm
Gtebokosé 377 mm

Srodowisko pracy

Temperatura otoczenia dla pracy

Temepratura otoczenia dla przechowywania

-10...50 °C (bez zmniejszania warto$ci znamionowych)
-25...70 °C

Wysokos$¢ pracy (w metrach nad poziomem morza)

<= 1000 m bez zmniejszania wartosci znamionowych
1000...3000 m ze zmniejszaniem pradu o 1% na 100 m

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Badanie odpornosci na wytadowanie elektrostatyczne poziom 3 zgodnie z IEC

61000-4-2

Badanie odpornosci na pola elektromagnetyczne o czestotliwosciach radiowych

poziom 3 zgodnie z IEC 61000-4-3

Badanie odpornosci na elektryczne krotkotrwate stany przejsciowe / udar poziom

4 zgodnie z IEC 61000-4-4

1.2/50 ps - 8/20 ps badanie odpornosci na przepiecia poziom 3 zgodnie z IEC

61000-4-5

Prowadzone badanie odpornosci na zaki6cenia o czestotliwosci radiowej poziom

3 zgodnie z IEC 61000-4-6

Test odpornosci na zapady napiecia i przerwy w zasilaniu zgodnie z IEC

61000-4-11

Stopien zanieczyszczenia

Stopien ochrony IP

2 zgodnie z EN/IEC 61800-5-1
3 zgodnie z UL 840

IP00 zgodnie z EN/IEC 61800-5-1

IP00 zgodnie z EN/IEC 60529

IP41 na czesci gornej zgodnie z EN/IEC 61800-5-1

IP41 na czesci gornej zgodnie z EN/IEC 60529

IP30 na panelu czotowym zgodnie z EN/IEC 61800-5-1
IP30 na panelu czotowym zgodnie z EN/IEC 60529

IP30 na czesciach bocznych zgodnie z EN/IEC 61800-5-1
IP30 na czesciach bocznych zgodnie z EN/IEC 60529
IP54 na nizszej czesci zgodnie z EN/IEC 61800-5-1

IP54 na nizszej czesci zgodnie z EN/IEC 60529

Odpornos¢ na wibracje

1.5 mm migdzyszczytowe (f= 3...10 Hz) zgodnie z EN/IEC 60068-2-6
0.6 gn (f= 10...200 Hz) zgodnie z EN/IEC 60068-2-6

Odpornos¢ na wstrzgsy

Wilgotno$¢ wzgledna

7 gndla 11 ms zgodnie z EN/IEC 60068-2-27

5...95 % bez kondensacji zgodnie z IEC 60068-2-3
5...95 % bez wilgotnosci zgodnie z IEC 60068-2-3

Poziom hatasu

60,5 dB zgodnie z 86/188/EEC

Normy

IEC 60721-3-3 klasa 3C2

UL typ 1

IEC 61508 SIL2

ISO 13849-1 poziom d

EN/IEC 61800-5-1

EN 55011 klasa A grupa 2

EN 61800-3 srodowiskowa 1 kategoria C3
EN/IEC 61800-3

EN 61800-3 srodowiskowa 2 kategoria C3
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Certyfikaty produktu UL

C-Tick
CSA
NOM 117
GOST
Oznakowanie CE
Oferta zrbwnowazonego rozwoju
Rozporzadzenie REACh 7Y
Europejska dyrektywa RoHS Zgodnos¢ z pro-active (produkt poza zakresem obowigzywania dyrektywy UE
RoHS) 7
Bez rteci Tak
Informacje na temat zwolnienia z RoHS 22
Norma RoHS Chiny 2
WEEE Produkt nalezy zutylizowac zgodnie z obowigzujgcymi na terenie Unii Europejskiej

przepisami dotyczacymi odpaddw i nie moze on zosta¢ wyrzucony wraz ze zwy-
ktymi odpadami.
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http://www.reach.schneider-electric.com/DistantRequestDispatcher.aspx?action=exportPdfReach&pid=267905450&lang=en-us
http://www.reach.schneider-electric.com/DistantRequestDispatcher.aspx?action=export&pid=267905450&lang=en-us
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